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Fö rörd 

Centrum för forskning inom respons- och räddningssystem (CARER) vid Linköpings 
universitet har haft uppdraget att dokumentera, bidra till och utvärdera projektet 
Terrängpejlen, ett samverkansprojekt mellan Sjöfartsverket, polisen, länsstyrelsen, 
Fjällräddningen, Swedavia. Projektet har finansierats med samhällets 
krisberedskapsmedel (2:4 medel). 
 
Projektet Terrängpejlen är ett utvecklingsprojekt för mer effektiv användning av 
handpejl och bättre samverkan vid räddning i besvärlig miljö med fokus på fjällmiljö, 
sommartid och vintertid. Bakgrunden till projektet Terrängpejlen är kända omfattande 
och tidskrävande svårigheter med lokalisering av nödställda i kall och svårtillgänglig 
miljö som påverkar effektiviteten och resultatet av räddningsinsatsen. Särskilt gäller det 
om vädret inte medger flygande enheter för lokalisering av nödställda.  
 
Terräng pejlens angreppsätt var att genom samverkande övningar tillsammans med 
centrala myndigheter, kommuner, frivilligorganisationer och näringsliv under olika 
årstider och förhållanden, utvärdera och utveckla ett pejlsystem för förbättrad 
lokalisering av nödställda och att koppla på en utvärdering för att systematisera 
erfarenheter, lärande och resultat av projektet.  
 
Resultaten har sammanställts i flera arbetsrapporter och stämts av mellan medverkande 

forskare och skickats på remiss till de medverkande för kommentarer. De är publicerade som 

övriga publikationer på CARERs hemsida. Därefter har ett slutresultat i form av en 

huvudrapport sammanställts. Samtliga rapporter kan nås via CARER:s hemsida för 

projektet.   

Slutrapport:  

Lokalisering av nödsändare i oländig terräng – slutrapport från projektet Terrängpejlen. 

CARER rapport nr 43  

Arbetsrapporter: 

1. Tabletop-workshop, Terrängpejlen, CARER arbetsrapport  

2. Nulägesanalys, Terrängpejlen, CARER arbetsrapport 

3. Fältövning 1, 2022-03-29 – 2022-03-31, Terrängpejlen, CARER arbetsrapport  

4. Fältövning 2 2022-05-03 – 2022-05-05, Terrängpejlen, CARER arbetsrapport  

5. Fältövning 3 2022-10-04 – 2022-10-06, Terrängpejlen, CARER arbetsrapport  

6. Fältövning 4 2022-11-08 – 2022-11-10, Terrängpejlen, CARER arbetsrapport 

7. Pejl-metodik med checklistor, Terrängpejlen-projektet, CARER arbetsrapport 

 
Den här arbetsrapporten avser Pejl-metodik med checklistor, Terrängpejlen-projektet.  

Tack till alla medverkande!  

maj 2023   

Författarna 

https://liu.se/forskning/carer
https://liu.se/forskning/carer/terrangpejlen
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1. Inledning 

Denna metodbeskrivning med checklistor är framtagen inom ramen för projektet 
Terrängpejlen, vilket pågick 2021–2023, där ett av flera delsyften var att testa och 
utvärdera olika pejlar och pejlmetodik för förbättrad lokalisering av nödsändare.  

Projektet hade som målsättning att göra inköp på minst tre olika sorters pejlar, gärna 
med olika teknik och antenn-konfiguration. Detta för att kunna göra olika tester och 
slutligen kunna utvärdera vilken utrustning/ teknik som lämpar sig bäst för 
slutanvändare som skall pejla i oländig terräng.  

Projektet köpte tre olika pejlar där tekniken skiljer sig något mellan dessa. Efter att de 
testats i projektet har en metodbeskrivning tagits fram för att få ut den bästa prestandan 
av respektive pejl. För var och en av pejlarna har också en checklista för användning 
tagits fram. 

Instruktioner är framtagna i samarbete med leverantörerna av pejlutrustning och 
bilderna är godkända att användas i denna i detta dokument 

1.1 Pejlar 

Vi har pejlar/ antenner från tre olika tillverkare med olika filosofi gällande teknik och/ 
eller utseende samt presentation av pejlresultat:  

• Rhotheta RT 400- Doppler-antenn  

• Rohde & Schwarz PR200 – Riktantenn   

• Polaris RDF – Riktantenn  

 

Som slutanvändare kanske det inte ser ut som några större skillnader med avseende på 
teknik men vissa skillnader finns dock som bör nämnas här. Utseendemässigt och 
storleksmässigt skiljer sig de olika pejlarna åt väsentligt. Pejlarnas smidighet gällande 
transport och användning kan även det i viss mån påverka vald metod. 

Rohde & Schwarz PR200 och Rhotheta RT 400 har även möjlighet att avkoda COSPAS-
GPS med 406 MHz.  

Det kan även nämnas att nedan metodbeskrivningar inte nödvändigtvis är den 
slutgiltiga varianten utan är ett förslag att ha som en grund att stå på när man första 
gångerna ger sig ut i terrängen för att pejla nödfrekvensen 121,5 MHz samt 
övningsfrekvens 121,65 MHz. 
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2. Ö versikt ö ver pejlårnå 

 

2.1 Pejlar 

 
Projektet har testat 3 olika fabrikat och modeller (pejlings typer) för pejling av 
nödfrekvensen 121,5 mHz och en sammantagen utvärdering tyder på att alla 3 pejlar 
har sina för och nackdelar: 
 
Rhotheta RT 400  +  
  Gånskå enkel ”setup”, håndsfree öm mån väljer hållåre eller 
montering på bil eller terränggående fordon, bra räckvidd, enkel display, lätt att förstå 
(displayen med kartor/bäring), pålitlig pejling vid rätt handhavande och utbildning, bra 
batteritid (antenn), bra information och feedback från leverantören.  
   -  
  Kräver en del övning för att förstå hur pejlen beter sig, lite 
krångligt ått spårå bäringår öch få en ”åutömåtisk” pösitiönsberäkning, någöt klumpig i 
sitt utförande med antennen monterad på ryggsäck (dopplerantennen är lite större än 
de andra antennerna pga. konstruktionen), inte så intuitiv meny, svår att hantera vid 
dåligt (kållt) väder då en del funktiöner behövs görås genöm ått ”tåppå” på påddån, 
något opålitlig pga. vissa inte så genomtänkta hårdvaru-och/eller mjukvarulösningar, 
installerade kartor är inte tillräckligt detaljerade för att fungera i terrängen. 
 
Polaris RDF   +  
                                                    Enkelt handhavande, smidig att ta med sig/förvara, enkelt att 
bytå båtterier (ståndård AA), ger tydligå bäringår öch ger ”höt spöt” åutömåtiskt när den 
används med mobiltelefonen (vid krysspejling). 
   - 
  Installerade kartor är inte tillräckligt detaljerade för att 
fungera i terrängen, kan kännas tung efter en längre tids pejling, indikerar kontrakurs 
vilket kan upplevas förvirrande, svårt att läsa av signalstyrkan (kompenseras med 
ljudläget), kort räckvidd, dålig information från leverantören om produkten. 
 
Rohde & Schwarz PR 200 +  
                                                    Enkel setup då mån kån ånvändå sig åv ”presets”, smidig i 
storlek (kan enkelt stuvas i en ryggsäck), inbyggt batteri med bra batteritid, displayen 
ger en tydlig visuell bild av både riktning och signalstyrka av det man pejlar, enkelt att 
byta antenn (bajonettfattning), intuitiv i handhavandet, bra information och feedback 
från leverantören.  
   - 
  Om man inte använder sig av ”presets” finns en risk ått mån 
trasslar in sig i alla menyer, installerade kartor är inte tillräckligt detaljerade för att 
fungera i terrängen. 
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2.2 Tänkbara användare  

 

För att kunna använda pejl i otillgänglig miljö krävs god lokalkännedom, god vana att 
röra sig i olika sorters terräng och väder, samt kunna göra det på ett säkert sätt. 

Exempel på sådana användare är till exempel frivilligorganisationen Fjällräddarna och 
Länsstyrelsens viltvårdsgrupp; Naturbevakarna samt i viss mån räddningstjänsten 
och/eller flygplatsräddningstjänst. 

Räddningstjänsten har begränsningen att de ofta behöver farbar väg vilket fjällräddare 
och naturbevakare inte behöver då terrängfordon är en naturlig del i deras utrustning. 

Samtliga grupper har tillgång till RAKEL och därmed möjlighet till kommunikation till 
ledningscentral. 
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3. Metöd Rhöthetå 

 

 

RT 400 är den enda av pejlarna som i nuvarande konfiguration är en DF (Direction 
Finder) där man inte behöver rikta antennen mot signalkällan. Detta möjliggörs med 
tekniken Doppler-antenn som är en fast installation utan rörliga delar. Resultatet blir en 
”rund-strålånde” åntenn söm fångår in nödsignålen i 360 gråder. Här hår Rhöthetå löst 
problemet genom en ryggsäcksplacerad antenn där pejlresultatet presenteras i en 
handhållen eller fastmonterad padda. Fördelen är att du kan ha händerna fria då du inte 
behöver rikta antennen mot signalen. Antennen kan monteras på fordon till exempel bil, 
snöskoter eller annat terränggående fordon.  

Den metod som använts vid våra tester och övningar: 

• Starta upp utrustningen enligt checklistan (enligt dokument Checklista 
 Rhotheta RT 400, Bilaga C i huvudrapporten från projektet). 

• Tillse att det finns WiFi-kontakt med antennen och GPS signal (gröna 
ikoner längst ned till vänster på paddan). 

• Rätt inställd frekvens (i testmiljö 121,650 MHz). 

• Centrera kartbilden. 

• I kartbilden ser man en kompassros och den bäring som pejlen eventuellt 
 hittar. 

• Vid bra signalstyrka (40 +) kommer bäringen att indikeras med röd färg, 
 vid annat fall grått, sändarsignalen kommer att höras. 

• Pejla från områden som är högre belägna, öppna områden, till exempel 
höjder,  öppna fält, sjöar etcetera Om möjligt undvik sänkor och bergssidor, täta 
 skogsbryn.  
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• Efter att anlänt sökområdet (erhållet från JRCC), och pejlen har aktiverats, 
 observeras om signal mottas. Om detta sker bör sändaren finnas inom ca 5 
 km. I annat fall mottas ingen signal och en ny position bör provas. 

• Byt position när en bra bäring har mottagits (bäringen sparas manuellt). 

• Med inställningen ”månuell” kån öperåtören mårkerå pösitiön direkt i 
 kårtbilden viå ”tusch screen”  och därmed markera en position direkt på 
 bildskärmen.  Nu sparas en markering där en trolig position är identifierad. 

• För att få en mer tillförlitlig position för nödsändaren: ta minst tre bäringar 
 från olika positioner i terrängen. Dessa bäringar, inklusive din egen 
position, kan rapporteras till räddningsledaren som kan beräkna en 
nödsändares pösitiön med metöden ”krysspejling” (för mer införmåtiön, se 
 huvudrapporten). 

• Öbserverå ått det ålltid finns en viss risk för ”spöksignåler” öch reflektiöner 
 från terrängen som kan ge felaktiga bäringar. 

• Att gå ”direkt på målet” dvs. följå bäringen ger inte ålltid bästå resultåt men 
 om signalen är tillräckligt stabil och stark kan man företrädesvis gå på 
målet. 

• Vid erhållen bäring: byt position så man får minst 45 grader mot tilltänkt 
 mål för nästa bäring.  

• När bäringen visar en tydlig tendens åt något håll så är man förmodligen 
 på rätt spår. När flertalet bäringar erhållits och en trolig position finns, kan 
 man börja röra sig mot målet. 

• Observera att signalstyrkan ökar ju närmare målet man kommer, dessutom 
 kömmer bäringen ått vårå mer åv ”fåst” kåråktär (dvs. rödmårkeråd.) 

• När man är relativt nära målet (300-500m) ser man att signalstyrkan rör 
 sig över 50+ dessutom kan man höra att nödsändaren skickar ett ID och 
 frekvens i klartext. 

• Vid 100–300 m från målet är signalstyrkan oftast 60–70+ 

• Tätt inpå målet visar signalstyrkan 80+ 
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4. Metöd Pölåris 

 

 

 Polaris RDF är en relativt enkel riktantenn som användas för pejling av nödsändare på 
frekvensen 121,5 MHz samt även övningsfrekvensen 121,65 MHz. Polaris RDF drivs med 
8st AA batterier och är utrustad med två displayer, en som visar signalstyrkan och 
inställd frekvens samt en display i form av en Android mobiltelefon utrustad med ett 
kart-program där bäringar (ett flertal) kan sparas. Här visas även aktuell position i 
Latitud - Longitud. Bäringen på pejlen följs och visas i övre högra hörnet på mobilens 
display. När flera bäringar lagts in i mobilen, vilket sker manuellt, kommer en 
krysspejling ått erhållås öch ”höt spöt” kömmer att visas i kart-programmet/displayen. 
När bäringarna noteras kan signalstyrkan sparas och kan därefter avläsas i mobilens 
display. Ett värde mellan 1–100 måste noteras för att bäringen skall gå att sparas. 

Pejlen är utrustad med en högtalare som återger nödsändarens ljud och ju högre 
ljud/signalstyrka, desto mer pekar pejlen mot målet (alternativt kontrakurs, se 
kontrakurs nedan). Hörlurar kan användas. 

Den metod som vi använt oss av under våra tester och övningar: 

• Starta upp utrustningen enligt checklistan 

• Kontrollera rätt frekvens, 121,5 MHz eller övningsfrekvens 121,65 MHZ 

• Om möjligt, pejla från områden som är högre belägna, öppna områden, till 
exempel höjder, öppna fält, sjöar etcetera Undvik sänkor och bergssidor, 
täta skogsbryn. 

• Efter att anlänt sökområdet (erhållet från JRCC) och pejlen har aktiverats, 
 observeras om signal mottas. Om detta sker bör sändaren finnas inom ca 3 
 km. I annat fall mottas ingen signal och en ny position bör hittas. 

• Svep med pejlen fram och tillbaka. När nödsändarsignalen hörs, ökas RF 
 Gain d.v.s. vrid reglaget motsols. Reduceringen (Squelch) ökas  och därmed 
 minskås ”vinkeln” söm pejlen tår in nödsändårsignålen. 

• Fortsätt svepa pejlen fram och tillbaka samtidigt som RF Gain ökas, för att 
 slutligen fastställa bäringen. 
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• Registrerå bäringen genöm ”tårget” symbölen på möbilen öch nöterå 
 signalstyrkan eller eget värde. Bäringen kommer nu att läggas ut som ett 
 streck i kartan på mobilen. Varje bäring får en egen färg och sparas 
 automatiskt. 

• Position och bäringen kan rapporteras tillbaka till räddningsledaren. Vid 
 flera bäringar kan räddningsledaren göra en beräkning och fastställa 
 positionen av nödsändaren genom ”krysspejling” 

• Förflyttning sker sedan mot målets förmodade position med 100-200m, 
 därefter upprepas ovanstående procedur. 

• Pejlen indikerar riktningen mot nödsändaren men också kontrakursen, dvs 
 pejlen kån inte åvgörå våd söm är ”möt eller från” målet, vilket kan leda till 
 att kontrakurs kan erhållas mot målet. För att eliminera detta måste 
 förflyttning ske och nya bäringar tas för att därigenom bestämma den 
 exakta riktningen till nödsändaren.  

• Ytterligare förflyttning sker åter igen mot målets förmodade position med 
 100-200m därefter upprepas ovanstående pejlingsprocedur igen. 

• Vid närheten av nödsändaren ca 100–200 är signalstyrkan hög och likaså är 
 ljudet mer påtagligt. 
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5. Metöd Röhde & Schwårz PR 200 

  

 

Rohde & Schwarz modell PR 200 är en avancerad pejl vars användning främst är 
utvecklad för att upptäcka störsändare inom till exempel industrin. Flera typer av 
antenner kan kopplas till PR200, men i projektet har vi främst använd en handhållen 
riktantenn. Med en stor bredd i sökbart frekvensområde och ett antal olika funktioner 
har man möjlighet att pejla olika frekvensband, dock inte lavinsändare. Man har 
möjlighet att genom olika typer av mjukvara visa vad pejlen upptäcker på olika visuella 
sätt till exempel genom exempelvis vattenfallsdiagram, spektrometer etcetera . Man kan 
också kombinera det visuella med olika typer av ljud (fast, puls mm) eller köra dessa var 
för sig. Det finns även hörlursuttag ifall man behöver använda hörlurar. Demodulering 
av frekvensen/ bärvågen är möjligt att göra FM, AM etcetera Hela enheten inklusive 
batteri (Inbyggt i PR 200) väger ca 3 kg och kan enkelt stuvas ner i en ryggsäck eller 
alternativt bäras i en sele på magen (för att kunna se displayen). Antennen, som finns i 
flera olika varianter, kopplas enkelt till huvudenheten. 

I projektet användes pejlen på enklast möjliga sätt och metoden blir därmed enligt 
följande: 

• Starta upp utrustningen enligt checklistan 

• Välj en av de ”presets” söm är förprögråmmeråde öch åktiverå den (För 
 enkelhetens skull finns förprögråmmeråde ”presets”, för både 121,5 MHz 
 och övningsfrekvensen 121,65 MHz, så man snabbt kommer i gång) 

• Pejlen är inställd för att visuellt visa signalstyrkan men man hör även ett 
 brus och en signal som påvisar till exempel en nödsändare. 

• Kontrollera att rätt frekvens är inställd, 121,5 MHz eller övningsfrekvens 
 121,65 MHz 

• Ställ in önskad ljudnivå och brusreduceringen (squelch) OBS! Var försiktig 
 med brusreduceringen då den kan filtrera bort svagare nödsändarsignaler.  
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• Om möjligt, pejla från områden som är högre belägna, öppna områden, till 
exempel höjder, öppna fält, sjöar etcetera Om möjligt undvik sänkor och 
bergssidor, täta skogsbryn. 

• Efter att anlänt till sökområdet (erhållet från JRCC) och pejlen har 
aktiverats, observeras om signal mottas. Om detta sker bör sändaren finnas 
inom en radie på ca 5 km. I annat fall mottas ingen signal och en ny position 
bör hittas. 

• Svep med pejlen (antennen) och observera hur ljudet förändras. En höjd 
 ton indikerar möjligt mål 

• Med pistölhåndtåget på åntennen kån mån ”skjutå” in en bäring (knåpp på 
 handtaget) som sparas i kartbilden  

• På handtagets ovansida (antennen) finns en knapp som ger en effekt-boost, 
 bra att använda när signalen är måttlig eller svag. En indikatorlampa finns 
också på handtaget och den lyser blå vid boost-läge , i annat fall lyser den 
grönt. 

• Byt position (ca 300-400m) och gör om ovan procedur med nya svep 
etcetera. 

• Ta flera bäringar (minst tre) från olika vinklar och bedöm en tänkt 
nödsändarposition, utifrån var bäringarna skär sig. Dessa bäringar och 
 positioner kan också rapporteras till räddningsledaren som kan beräkna en 
 nödsändarposition med metoden ”krysspejling”. 

• Vid erhållen trolig nödsändarposition, antingen enligt egen bedömning 
 utifrån kartbilden, eller erhållen från räddningsledaren, kan man röra sig 
 direkt mot målet genom att svepa antennen och röra sig i den riktning som 
 ljudet och signalstyrkan indikerar. 

• När man är nära målet visar displayen en högre signalstyrka och ljudet är 
 mer påtagligt. 
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6. Checklistör 

  

6.1 Checklista Rhotheta RT400DF  

 

 Start av utrustning 

Antennen monteras med markering framåt (pilmarkering), i 
töppläge med ”klåcken” i bötten på fästet, i rätt läge.  

Montera laddat batteri i botten på hållaren. Tillse att batteriet når 
bottenläge och låses ordentligt  

Starta pejlen med strömbrytaren på batteriet. Grön lampa indikerar 
”ön”  

Starta paddan (surfplattan)   

Klickå på ikönen ”Rhöthetå”: stårtår prögråmmet  

Kontrollera att Wi-Fi mellan padda och antenn finns. Auto reconnect 
(skall vara förinställt) SSID RT-400 SNXXXXX  

För att se kartbild måste GPS mottagning vara tillgänglig. Längst ner till vänster på 
displayen finns symboler som skall vara gröna (grå-markerat betyder ej kontakt med 
GPS). Antennsymbol, DF kompass, Logg och batteri-indikator för båda enheterna, antenn 
och padda ska vara gröna  

Vid fel, kolla igenom checklistan från start (kabel på plats, batteriet på plats och påslaget 
etcetera)  

Kalibrering av kompass enligt följande: Via paddans Google maps, tryck på blå knapp 
som identifierar din egen position. Under meny, välj kalibrera kompass. Följ 
instruktionerna.  

Pejl-läge   

På paddan finns 3 huvudlägen: välj Bäring  

Alla informationsfält är klickbara (håll i 3sek) för att välja funktion.  

Pejlad frekvens och squelch: Tryck på pejlad frekvens och signalstyrka uppe till 
vänster på paddan (3sek) -> kommer till Meny. Välj signalkälla 121,5 MHz eller annan 
frekvens som skall pejlas samt squelch. Tryck OK efter ändring (grön knapp nere till 
höger)  

Val av metod (reglerar kartdisplay, norr upp eller riktning upp)  
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Välj Meny, klicka på display -> Inställning av metod. Välj heading (mapp orientation 
North up – Heading up) Inställningen heading up är lämpligast. Välj sedan hur 
positionen skall visas. Indikerad position manuell ger direkt position på kartan. Semi 
auto ger position utifrån 3 sparade bäringar. Tryck Ok efter ändring.  

System settings för val av kompass (magnetkompass eller GPS kompass)  

Välj Meny och system settings. Heading sorce Compass eller GPS    

 

 

6.2 Checklista Polaris RDF 121,5/406 Receiver           

  

Start av utrustning 

4st antenner monteras (topp-antenn behöver ej 
monteras då den är till för mottagning av 406 
MHz)   

Montera mobilens fäste/hållare och mobilen i 
fästet/hållaren (kabel behövs ej monteras då den 
används endast för 406 MHz)  

Välj frekvens på pejlen, 121,5 mHz eller övningsfrekvensen 121,65 mHz  

Starta pejlen on/off. Signalstyrkan samt frekvens med olika värden visas nu i 
displayen  

  

Pejl-läge   

Ställ volymreglagens IF GAIN och RF GAIN i mittenläge (5 av 10)  

Pejla efter signal genom att öka IF GAIN och samtidigt svep med pejlen fram och tillbaka  

När nödsignal mottagits minska RF GAIN så att bäringen kan fastställas  

Markera på mobilen TARGET symbolen (moment 1 i bilden nedan) och en dialogruta 
öppnas. Här noteras signalstyrkan eller ett valfritt värde, spara. Nu kommer en bäring 
att läggas ut på kartbilden i mobilen och första bäringen är fastställd (moment 2 i 
bilden)  

Kårtån kömmer nu ått röterå till ”heåding up”, bäringen visås (möment 3 i bilden)  

Aktuell position lat-long visas kontinuerligt i kartbilden (moment 4 i bilden)  

Förflyttning mot nödsändaren (förmodat läge), 100-200m. Ny pejling enligt ovan  
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Vårje bäring spårås öch ger slutligen ”Höt spöts” där pejlåd nödsändåre finns  

   

 Bilden: Egen produktion 

1. Sparad bäring  

2 Antal sparade bäringar  

3 Nuvarande bäring på pejlen  

4 Nuvarande position Lat -Long   
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6.3 Checklista Rohde&Schwarz PR200  

   

  

  

Figure 4-2: R&S PR200 front panel  

1 = Display  

2 = Softkey function displays  

3 = Softkeys  

4 = Top row  

5 = Left key set  

6 = Right key set  

7 = Power  
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8 = Keypad  

9 = Bottom row  

10 = Arrow keys  

11 = Rotary control and Ok button  

12 = Lock key  

  

• Installera batteriet om inte redan ansluten.  

  

   

• Anslut antennen till koppling 1 och 2, var noga med att AUX kontakten (2) är 
justeråd med ”rödå pricken” på instrumentet öch åntennen.  
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1 = Antenna Connector  

2 = Auxiliary Connector  

3 = Headphones Socket  

4 = Volume Control  

5 = MST Control  

6 = Top Rotary Control  

7 = Lock Key  

8 = Function Keys  

  

• Starta PR200  

• Tryck på ”power on” knappen (7) och vänta tills instrumentet är klart. 
Instrumentet kommer alltid att starta upp med samma inställningar som när den 
stängdes av.  

• När instrumentet hår stårtåt upp, gör en ”Preset” enligt följånde schemå  

o Tryck på gröna ”Preset” knappen.  

o Tryck sedan på ”Default” knappen  

-   
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Återkalla följande inställningar enligt schema  

o Tryck på ”Recall” och sedan välj  

1. Nödsändare (skarpt) 121.5 MHz eller  

2. Nödsändare (test) 121.65 MHz  
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• Instrumentet ska nu visa följande skärm och inställningar. Kontrollera att önskad 
frekvens visas som CF på skärmen. 
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Visar instrumentet bara brus och ingen signal som i bilden är du utom räckvidd eller så 
är antennen inte inkopplad  

  

Användning av PR200 och pejlantennen HE400  

• Peka med antennen i önskad riktning och genomför med långsam rörelse en 360 
gråders ”sweep”. Tittå såmtidigt på skärmen öm den visår en signål i mitten åv 
kurvan. Är signalen tillräcklig stark kommer du höra det i högtalaren.   

  

Fotograf: Fredrik Kokacka 

• Hör eller ser du ingenting är det bara fortsätta till nästa mätområde. Välj dina 
mätområden noggrant på kartan. Försöka att hitta ett område som är högre än 
din omgivning.  

• Hittar du en signalstyrka kan du titta på skärmen om den blir starkare om du 
peka på olika håll med antennen. Där signalen är starkast är det mest sannolikt 
att nödsändaren finns i denna riktning.  
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• Man kan aktivera en ton som kommer öka i frekvens desto starkare signalen blir.  

• Tryck på DEM-BW knappen och sedan på TONE  

  

  

• Du kan även visa din position på en inbyggd karta genom att trycka på ”Disp” 

knappen och sedan på ”Show Map” Knappen.  
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• Tryck på ”Hide Map” knappen om du vill kommer tillbaka till skärmen som 
visades innan.   
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På bilden nedanvisas den inbyggda kartan med två mätningar på lång distans med 
pejlriktningar. Här kan man bedöma åt vilket håll man ska fortsätta sitt sökande. 

• Tryck på Hide Map knappen om du vill kommer tillbaka till skärmen som visades 
innan.  

 

Under förflyttning med bil eller annat fordon kan den inbyggda mapping-funktionen 
hjälpa till att avgöra om man närmar sig nödsändaren genom att titta på fältstyrkan i 
färgskala. Nedan ett exempel där blå betyder svagt signalstyrka och röd/vit hög 
signalstyrka. 
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